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Tracking efficiency for XYZ data
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Boss version : 7.0.2.p01

Data : 4.19 GeV, 4.20 GeV, 4.21 GeV, 4.22 GeV, 4.237 GeV
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ὖᶰ πȢωȟρȢρ'Å6
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‐ ρ ‐ Ⱦ‐

ὖ 'Å6 ‐ Ϸ ‐ Ϸ ‐ Ⱦ‐ ‐Ϸ

πȢρȟπȢσ ωπȢρψ πȢφρ ψψȢςπ πȢςτ πȢωχψπȢππψ ςȢς πȢψ

πȢσȟπȢυ ωφȢψσ πȢωτ ωυȢχψ πȢρρ πȢωψωπȢπρπ ρȢρ ρȢπ

πȢυȟπȢχ ωψȢψρ πȢσχ ωχȢχυ πȢπψ πȢωψωπȢππτ ρȢρ πȢτ

πȢχȟπȢω ωψȢτρ πȢυρ ωψȢτχ πȢπχ ρȢππρπȢππφ πȢρ πȢφ

πȢωȟρȢρ ωωȢφσ πȢυπ ωψȢψτ πȢπχ πȢωωςπȢππυ πȢψ πȢυ

ρȢρȟρȢσ ωχȢχς ρȢσχ ωωȢππ πȢπψ ρȢπρσ πȢπρτ ρȢσ ρȢτ

ρȢσȟρȢυ ρππȢππ ρȢπψ ωωȢςς πȢπψ πȢωωςπȢπρρ πȢψ ρȢρ

ρȢυȟρȢχ ρππȢππ πȢωυ ωωȢπω πȢρσ πȢωωρπȢπρπ πȢω ρȢπ

„
ρ

ὔ
ρ ς‐ „ ‐ „

„
‐ ρ ‐

ὔ
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ὖᶰ πȢωȟρȢρ'Å6
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‐ ρ ‐ Ⱦ‐

ὖ 'Å6 ‐ Ϸ ‐ Ϸ ‐ Ⱦ‐ ‐Ϸ

πȢρȟπȢσ ψωȢυσ πȢφσ ψχȢωφ πȢςτ πȢωψσπȢππψ ρȢχ πȢψ

πȢσȟπȢυ ωχȢχσ πȢωρ ωυȢψφ πȢρρ πȢωψρπȢπρπ ρȢω ρȢπ

πȢυȟπȢχ ωχȢχω πȢσφ ωχȢφς πȢπψ πȢωωψπȢππτ πȢς πȢτ

πȢχȟπȢω ωψȢτπ πȢφσ ωψȢτς πȢπχ ρȢππππȢππχ πȢπ πȢχ

πȢωȟρȢρ ωχȢωψ πȢφω ωψȢχρ πȢπχ ρȢππχπȢππχ πȢχ πȢχ

ρȢρȟρȢσ ωψȢψτ ρȢπς ωψȢψψ πȢπψ ρȢπππ πȢπρρ πȢπ ρȢρ

ρȢσȟρȢυ ωψȢρφ ςȢςπ ωωȢρς πȢπω ρȢπρππȢπςσ ρȢπ ςȢσ

ρȢυȟρȢχ ρππȢππ σȢρς ωωȢσπ πȢρρ πȢωωσπȢπσρ πȢχ σȢρ

„
ρ

ὔ
ρ ς‐ „ ‐ „

„
‐ ρ ‐

ὔ
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ὖᶰ πȢωȟρȢρ'Å6
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‐ ρ ‐ Ⱦ‐

ὖ 'Å6 ‐ Ϸ ‐ Ϸ ‐ Ⱦ‐ ‐Ϸ

πȢρȟπȢσ φχȢχψ ςȢσς χρȢρχ πȢττ ρȢπυππȢπσχ υȢπ σȢχ

πȢσȟπȢυ ψψȢωπ πȢωψ ψψȢυυ πȢρω πȢωωφπȢπρρ πȢτ ρȢρ

πȢυȟπȢχ ωςȢχσ πȢψπ ωςȢφπ πȢρτ πȢωωωπȢππω πȢρ πȢω

πȢχȟπȢω ωτȢστ πȢχτ ωτȢφυ πȢρς ρȢππσπȢππψ πȢσ πȢψ

πȢωȟρȢρ ωτȢχφ πȢωπ ωφȢπς πȢρρ ρȢπρσπȢπρπ ρȢσ ρȢπ

ρȢρȟρȢσ ωφȢπτ πȢως ωφȢφφ πȢρς ρȢππχ πȢπρπ πȢχ ρȢπ

ρȢσȟρȢυ ωφȢτυ ρȢπσ ωχȢρχ πȢρσ ρȢππχπȢπρρ πȢχ ρȢρ

ρȢυȟρȢχ ωχȢρχ πȢχυ ωχȢχχ πȢρφ ρȢππφπȢππψ πȢφ πȢψ

„
ρ

ὔ
ρ ς‐ „ ‐ „

„
‐ ρ ‐

ὔ
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ὖᶰ πȢωȟρȢρ'Å6
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‐ ρ ‐ Ⱦ‐

ὖ 'Å6 ‐ Ϸ ‐ Ϸ ‐ Ⱦ‐ ‐Ϸ

πȢρȟπȢσ χτȢσψ ρȢωφ χρȢπς πȢττ πȢωυυπȢπςφ τȢυ ςȢφ

πȢσȟπȢυ ψχȢφυ πȢωσ ψχȢψχ πȢςπ ρȢππσπȢπρρ πȢσ ρȢρ

πȢυȟπȢχ ωρȢψσ πȢψτ ωςȢρς πȢρτ ρȢππσπȢππω πȢσ πȢω

πȢχȟπȢω ωυȢσχ πȢυφ ωτȢσρ πȢρς πȢωψωπȢππφ ρȢρ πȢφ

πȢωȟρȢρ ωυȢσψ πȢχυ ωυȢχχ πȢρρ ρȢππτπȢππψ πȢτ πȢψ

ρȢρȟρȢσ ωτȢχτ πȢωπ ωφȢυω πȢρς ρȢπρω πȢπρπ ρȢω ρȢπ

ρȢσȟρȢυ ωφȢχφ πȢφφ ωχȢπσ πȢρσ ρȢππσπȢππχ πȢσ πȢχ

ρȢυȟρȢχ ωυȢχω πȢχφ ωχȢυτ πȢρφ ρȢπρψπȢππω ρȢψ πȢω

„
ρ

ὔ
ρ ς‐ „ ‐ „

„
‐ ρ ‐

ὔ
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Summary

1 Tracking efficiency for “ , “ , ὑ and ὑ is studied 
using control sample ὩὩ ᴼ““ὑ ὑ

Thanks for your attention!
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BACK UP
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ὖᶰ πȢρȟπȢσ'Å6

ὖᶰ πȢσȟπȢυ'Å6

“
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ὖᶰ πȢυȟπȢχ'Å6

ὖᶰ πȢχȟπȢω'Å6

“
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ὖᶰ πȢωȟρȢρ'Å6

ὖᶰ ρȢρȟρȢσ'Å6

“
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ὖᶰ ρȢσȟρȢυ'Å6

ὖᶰ ρȢυȟρȢχ'Å6

“
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ὖᶰ πȢρȟπȢσ'Å6

ὖᶰ πȢσȟπȢυ'Å6

“
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ὖᶰ πȢυȟπȢχ'Å6

ὖᶰ πȢχȟπȢω'Å6

“


