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 2001年Oller等人使用手征幺正法研究𝑆 = −1的介子-重子相互作用系统，动力学产
生两个 Λ∗(1405) 的同时，还预言了𝐼 = 1的Σ∗(1430)(1/2−)。PLB, 2001, 500, 
263.

 吴佳俊等人在分析        的实验数据，证明除了 外，可能存在
一个宽度更大的         。PRD, 2009, 80: 017503.

 Rocal等人在分析𝛾𝑝 → 𝐾+𝜋±Σ∓ 的实验数据，并未找到Σ∗(1430) ，仅在振幅
的阈值处表现处𝐼 = 1的cusp。 PRC, 2013, 88(5): 055206.

 庄泽坚等人考虑了介子-重子手征拉氏量次领头阶的贡献，动力学产生了 。
SB, 2025, 70: 1953-1961

 Conde-Correa等人使用手征夸克模型预言了Σ∗(1430) 具有和Λ∗(1405) 一样的双极
点结构。 PRD, 2024,110(9): 094019.

 ……
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1. 研究目的与动机

PRL 130 (2023) 15, 151903
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 随着飞米技术在高能物理实验上的应用，STAR、ALICE等合作组提供了越来越多
的关于关联函数的实验数据 

1. 研究目的与动机

ALICE合作组

PLB 845 (2023) 138145

  

arXiv:2503.22453 [hep-ph]
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2.手征幺正法中的ഥ𝐾𝑁耦合道相互作用
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不考虑库伦相互作用
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2.手征幺正法中的ഥ𝐾𝑁耦合道相互作用

 手征幺正法

 Belle合作组
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4.逆问题：从关联函数提取相互作用
  

  



4.逆问题：从关联函数提取相互作用
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➢ 每个反应道的关联函数取26个点

➢ 将这些点作为高斯分布的期望值，标准差假设

为0.02，产生一组随机数

➢ 将这组高斯分布的随机数作为赝数据，并且具

有统一的误差0.02

➢ 对赝数据进行拟合，并得到一组最佳拟合参数

➢ 重复该过程50次



4.逆问题：从关联函数提取相互作用



4.逆问题：从关联函数提取相互作用
 自由参数的拟合结果

 拟合得到的极点：  手征幺正法得到的极点：

 自由参数的误差很大，因为它们之间存在较强的相关性

 更关注极点位置和散射参数



4.逆问题：从关联函数提取相互作用
 手征幺正法得到的散射参数(单位：fm)

 拟合得到的散射参数(单位：fm)



5.总结

  
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谢谢!
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