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汇报主要内容

Ø 工作进展

     GTH高速收发

     IPBUS读出

Ø 总结及后续计划

     总结

       计划   

Ø 工作内容

     系统架构

     硬件升级

     软硬件框架
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系统架构

固件功能
Ø 向子系统扇出快控制信号

Ø 产生所需触发信号用于调试

Ø 接收并处理子系统上传的读出状态信号

Ø 网络的数据读出指示系统运行状态

快控制系统组成
Ø 时钟扇出板（CLKF）、快控制主板

（FCTL)、快控制子板(FCDB)、 快控制
信号扇出板（FCSF） 、触发读出控制板
(TROC)

快控制信号
1. 触发信号：L1，CHK，TPD0，TPD1 

2. 控制信号：RST，RLOAD，FRST，TSYNC，CRSV
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硬件升级

新旧硬件对比

旧板快控制板新快控制板 VS

新的硬件平台

Ø 硬件升级显著增强了
系统的可扩展性和适
应性，确保快控制系
统能够满足 BESIII 实
验不断发展的需求。

新的固件设计

Ø 为适配更新后的硬件
需重新设计固件。

Ø 实现快控制系统
（FCS）的核心控制
逻辑。
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软硬件框架

固件架构

VME总线读写

1. 通过vme总线配置寄存器

2. 根据寄存器的值控制信号产生电
路扇出快控制信号

3. 信号产生电路的设计参考
《BESIII 触发快控制系统的研制》
--王科

光纤收发逻辑由GTH硬核实现

网络读出由IPBUS实现

软件框架

Monitoring Software计划采用EPICS框架开发，
利用IPBUS提供的接口读取系统运行状态，实现
远程监测。
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GTH高速收发

发送端

接收端

发送数据先发IDLE码进
行字节对齐

IDLE码后收发的数据一致

IP example RTL design

在官方example工程
上修改RTL设计

loop测试
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GTH高速收发

GTH与TLK1501的通信

Ø 同步建立后，TLK1501发送不停翻转的TXD09_CHK，
GTH RX端数据的第9位数据对应了这种情况，且GTH的
接收控制位RX_DV和RX_ER波形符合预期。 

ü GT的RX端波形基本符合预期

TLK1501：

发送端：TX_EN=0            发IDLE码（BCC5）

       TX_EN=1            发normal code 

接收端：收到IDLE码            RX_DV=0 RX_ER=0

      收到normal code     RX_DV=1 RX_ER=0
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固件网络读出功能     

IPBUS读出

—参考cern官网教程编写ipbus slaves选择逻辑

2.  将编写的地址选择固件添加到库文件

3.  上板测试

IPBUS自定义寄存器读写功能正常
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总结：

计划：

Ø 固件升级
ü 向子系统扇出快控制信号

ü 产生所需触发信号用于调试

ü 接收并处理子系统上传的读出状态信号

ü 网络的数据读出指示系统运行状态

固件的基本逻辑均完成RTL代码编写及上板测试（未发现明显问题），待进一步优化代码改进设计

p EPICS软件开发（待实现）

Ø 开始进行上位机软件的开发

Ø 目前固件中IPBUS只读取系统状态，未来如有需要可增相应控制功能，实现VME与IPBUS配置

的二选一




