一.ATLAS 的主要子探测器包括：
1. 内径迹探测器（Inner Detector，ID） 
2. 电磁量能器（Electromagnetic Calorimeter，ECAL） 
3. 强子量能器（Hadronic Calorimeter，HCAL） 
4. 缪子谱仪（Muon Spectrometer） 
5. 磁体系统（Solenoid + Toroid Magnet） 
6. 触发与数据获取系统（Trigger & DAQ）
	子探测器
	功能
	Higgs发现中的作用

	Inner Detector
	测轨迹、顶点
	重建电子、μ、b顶点

	ECAL
	测电子、光子
	H→γγ

	HCAL
	测Jet
	H→bb、Jet分析

	Muon System
	测μ
	H→ZZ→4μ

	Magnet
	测动量
	所有带电粒子

	Trigger
	数据筛选
	保存Higgs候选事件



二. ATLAS 径迹探测器工作原理：
1.带电粒子穿过硅探测器时发生电离，产生大量电子-空穴对。硅探测器加有反向偏压，电子漂向电极，空穴漂向另一侧，形成电流脉冲。ASIC记录哪根Strip响应、信号大小和到达时间。ITk拥有至少9层硅探测器。粒子经过时连续留下多个Hit。软件连接多个Hit得到一条完整轨迹。带电粒子在磁场中做圆弧运动：轨迹越弯说明动量越小，轨迹越直则动量越大。
2. 升级后的ITk硅微条桶部探测器空间分辨率约25 μm。
这意味着粒子击中位置误差约0.025 mm。

三. 硅微条径迹探测器如何实现二维平面的分辨
1. 一维测量：每根单层Strip都是一个细长金属电极。粒子经过时只有一根（或几根）Strip产生信号。因此就能知道粒子垂直于Strip方向的位置。
2.两层组合实现二维：为了获得二维信息，通常采用 双层微条（Stereo Strip）的方法，即两层Strip互相旋转一个很小角度，两层分别测量不同方向的粒子位置。利用两组Hit即可计算出二维交点。
3.ATLAS 的实现方式：ATLAS ITk 的硅微条模块采用双面结构，两面的微条之间存在一个很小的立体角（stereo angle），从而能够通过两侧测得的位置进行几何重建，得到粒子在二维平面上的命中坐标。
二维定位过程如下：
1. 第一层测量一个方向的位置； 
2. 第二层测量另一个方向的位置； 
3. 将两层命中信息进行匹配； 
4. 求两条测量线的交点，得到粒子的二维坐标； 
5. 多层探测器进一步组合形成完整三维径迹。
