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加速器偏转板运动控制系统中提高精度和安全性的方法
Wednesday, 5 July 2017 14:40 (20 minutes)

静电偏转板是加速器束流注入引出系统中重要设备，对其控制系统的定位精度、安全性、稳定可靠性
及方便性等方面要求较高。本文以作者在加速器偏转板运动控制中实际应用为例，介绍基于 PLC控制
器及功能模块实现的偏转板运动控制系统，重点讲述在这些应用中实现的提高控制精度、安全性、方
便性的方法，在控制精度方面使用的方法有数据拟合、回程差补偿；安全性方面有硬件联锁、限位处
理、自动设置、权限管理、警告警示；方便性方面有零点复位、远程重启、位置动画等。这些方法和
设计在实际工程应用中得到了检验，能够给以后加速器建设提供一定的借鉴和参考。
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