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π的tracking效率

π的反冲质量量 π的反冲U值（E-P）

在计算π的tracking效率时，由于事例例中存在⼀一定数量量的本底，需要拟合出信号形状 
π的反冲质量量由于分辨率的原因有部分质量量⼩小于0，⽆无法拟合 

π的反冲U值由于不不是⾼高斯分布，拟合形状也很差



π的tracking效率

利利⽤用双⾼高斯拟合π的反冲质量量平⽅方，可以获得很好的结果



proton的PID效率

proton的PID效率随动量量变化 
左图是只⽤用dedx的，右图是⽤用dedx联合tof的 

可以看到联合tof的在动量量⼩小于0.4时pid效率⽐比dedx的要低 
在664以及703下（利利⽤用TofCorr）都有这个情况



proton的PID效率(664)

chi_tof的正常值⼀一般在10以内，缺省值为99 
部分事例例chi_tof达到⼏几百，使pid效率下降 

tof_chi=(tof-tof(预期)-tof_offset)/tof_sigma

pid_chi_tof pid_prob_p p_p（动量量）



pid_chi_tof值和tof tof(预期) tof_sigma ，tof_offset的关系

可以看出，chi⼤大的原因是径迹中有tof信息，但是没有tof_exp信息（预期⻜飞⾏行行时间）， 
其初始化为-99，所以结果导致chi异常

proton的PID效率(664)



对于tof_corr，chi值等于pid_offset/pid_sigma 正常情况下 
offset在0.02左右，sigma也在同等量量级 chi在0附近 
异常情况时，offset达到上千，sigma为0.001 

pid_chi_tof为百万量量级

proton的PID效率(703)



proton的PID效率(703)

经过查看，在计算tof_offset和tof_sigma时 
有时候会⽤用到PID包⾥里里 

share/TofCorrPID/jpsi2012/mc/parameter_offset_proton.txt 
和share/TofCorrPID/jpsi2012/mc/parameter_sigma_proton.txt 
的内容，⽂文件内缺省值为-999，当使⽤用到此值时，chi异常
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proton的PID效率

⽬目前解决⽅方法是当出现异常的chi_tof值时，不不适⽤用tof信息 
可以看到PID效率有所上升
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π-的PID效率中的问题
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在计算π-的PID效率时，发现inclusiveMC和exclusiveMC在⾼高动量量区间有⼀一定差异，达到了了千分之五 
查看发现当存在Δ++的道的时候会造成效率降低 

对于π+没有太⼤大影响



π+ PID效率 π- PID效率

产⽣生了了100万Jpsi->Δ++Δ++ ->ppππ 事例例，对⽐比了了⼀一下其与exclusiveMC的PID效率 
很明显对π+是影响很⼩小的，但是对于π-影响很⼤大，在动量量0.3-0.6Gev，PID效率最多下降了了4%

π-的PID效率中的问题



π+，pi K误判率，tof π-，pi K误判率，tof

当只有TOF进⾏行行PID判别时，π-的pi,K误判率提升

π+，pi K误判率，dedx π-，pi K误判率，dedx

π-的PID效率中的问题


